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Bitte beantworten Sie die folgenden 20 Fragen innerhalb der angebenen Zeilen: 

1 . Was versteht man unter einem Serviceroboter?
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2. Nennen Sie drei Nachteile van Verbrennungs motoren gegenuber Elektromotoren
hins ichtlich ihres Eins atzes in mobilen Robotern:
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3. Wozu wird bei mobilen Robotern die Ruckwarts kinematik benotigt?
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